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Un vecteur est une grandeur définie par trois parametres:

- Une direction : qui désigne le support du vecteur
- Un sens : qui désigne l'orientation du vecteur

- un module : qui désigne la grandeur du vecteur

Sens

Direction












La multiplication d’un vecteur A par un nombre est un vecteur,
notépA, dont :
- la direction est celle deA
-le module est égal a pA
- le sens:
a)sip>0,ilale méme sens que%
b)sip <0,il alesens contraire de

p>0

—_—

On ales vecteurs A et —A —A






Exercice 1: B L L
Soient les vecteurs Vi =2(7 + ) V, =—4i" V; =4i 2] 5 4
Construire sur une feuille de papier millimétre les vecteurs : Vl( J V{ j

- o E - - 2 0
A=V, +V, B=V,-V, C=V.-V, +2V, 4
On peut calculer analytiguement ou graphiguement V{—Zj
A=V, +V,=2(1 +])—-41 =21 +2] V,+V, = A(Z j
.~ - - o A -~ (8
B=V,-V,=(41 -2))—(-41) =81 -2] V3—V2:B( 2}
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Exercice 2 : o L
Soient les vecteurs \, =37 —2] +k . V,=2i —4] -3k etVo=—1+2]+2k

Trouver les modules de V, .V, +V, +V, et 2V, -3V,-5V,

3 2y [
V| -2| V,|-4| Y|?
~ . 2
V,=—1 +2] +2K 1 -3
Vo] = V(D7 + (2% +(2) =V9 =3 I
LV, +V, =] -4
V, +V, +V, =4i —4] +0k 0
V. +V, 4 V| = (@) + (-4) +(0) =32 =442 5
N, -3, 5V, =57 ~ 2] +K R

|2V, -3V, -5V, =/(5) +(-2)? + (1)* =~/30
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Définition

Le produit scalaire de deux vecteurs est un scalaire.

A8 =[A[8|cos (A, B)

AB=A B +A B +A,B,

oy,
+
@]
Il
>
el
+
>|
Ol

§=K.( p§)= DAB
—0si ALB et AB=ABsi

A/l B
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Définition

Le produit vectoriel de deux vecteurs est un vecteur

13



B‘ alors A | B
- Si AAB=0alors A=0OU B=0 OUA//B



Exercice 3. L. S ) L
Soient les vecteurs (=31-2]+k V,=2i-4j-3k et V, =i +2]+2k

Trouver les angles (1,\72) et (\72,\73)

\71-\72 =V\V; COS(\71’\72)

Vi =@ + (2P + @ =14 V| =V +(4) + (-3 =29
NV, = (3)(2) +(<2)(=4) + (1)(=3) =11

V.V, 11

VYV, V14429

cos(V,,V,)
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sinf = =
cosf = % r
y
tan 6 = )
X
6
X
ii_n-{ﬂb‘} = sima cosh + coza sinh P+ q p-1
cos(ath) = con cosh - sina sinb sinp + sing = 2sin—— > mT
sin{a-b) = sina cosh - cosa sinb + _
cos(a-h) = coa cosh + sina sinb sinp - sing = EWEPTE[H ﬂiﬂlliﬂ
sinla = Zsina cosa " -
cosla= 2cosla-1=1-sina COS + COSQ = 2cos B2 cusp—;
coel® 4 ginld = |
. pt N
eif _p—iB cmp-cusqz-Imu xsin =3
sinf = T 2 2
L e’ = cosf+isin®
eif 4 o—iD

cosh = —— e~® = cosB-isinh




Angle Sinus Cosinus Tangente
0 0 1 0
/6 (30%) 1/2 v3/2 v3/3
/3 (60%) v3/¢2 1/2 v3
/4 (457 ve /e v/ e 1
n/2 (20%) 1 0 o
= (180%) (W -1 (W
- -5in o COS O -tan o
M- sin o - CO% O -tan o
£ -zin o - cos o tan o
nfé- o CO% 0 Sin o 1/tan o




I e calcul infinitésimal

T =t" @ = pgn!
_ dz _
r=c o = 0
Isaac Newton _ de __ .du Goned ‘-.’ehn Leibmz
(1643-1727) L =cu it — Car

(1646 —1716)
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Différentielle d’'une fonction:

of of  of
,— et
OX oy 0z

. sont les dérivées partielles de f(x, y, 2)

gradian d’une fonction:

sin

Primitives / \Dérivées

- COS CcCOoS

Dérivées de trigonométrie

(sinB)’=cos6O

(cos0)'=-sinO

- sSin
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Dérivée d’'un vecteur unitaire:




Le systeme mnternational d’ unités (SI)

adopte par la 11e Conference généerale des poids et mesures (1960)

Tableau 5. Préfixes SI

Facteur MNom Symbaole Facteur Nom Symbale
10! déca da 10-1 déci d
102 hecto h 102 centi C
103 kilo k 103 milli m
106 méga M 10-© micro "
109 giga G 10-9 nano n
1012 téra T 10-12 pico o
1015 péta P 10-12 femto f
1018 exa E 10-18 atto a
1021 zetta rd 1p-21 zepto z
1024 yotta Y 10-24 yocto ¥




[La mécanique classique et ses héros

Galileo Galile1 dit Galilée =5/
(1594-1642) (1643-1727) Pierre Varignon Leonhard Euler
(1654-1722) (F707=1133)

Isaac Newton
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